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Obr.1a)

Obr.1b)

1. Uvod

Senzor MRPM HALL je uréen k méfeni otd¢ek motoru vrtulovych modelti. Samotné méteni je u modulu
MRPM HALL realizovano Hallovym snimacem, ktery vyhodnocuje pocet sepnuti snimace za minutu
priblizenim magnetu k snimaci. Senzor MRPM HALL zobrazuje aktualni otacky, vykon vrtule a déle
provadi zaznam extrémil a upozoriiuje na prekroc¢eni nastavenych parametrt. Informace ze senzoru jsou
pfenaseny systémem Duplex k obsluze.

Systém Duplex vyuziva pro komunikaci pasmo 2,4GHz, které umoznuje pienaset data nejen do modelu
k jeho fizeni, ale i zpét do vysilace. Telemetrickéd data ziskana za provozu se pfenasi v redlném Case a
aktualni stav méfenych veli¢in je mozné zobrazovat na LCD JETIBOXu nebo DC/DS vysilaci. Modul
MRPM HALL disponuje dvéma vstupy pro pfipojeni Hallovych snimact. K méteni otacek lze vyuzit
oba dva vstupy soucasné, tam kde je tieba méfit otacky dvou motora.

2. Pripojeni Hallova snimace

Sonda se ptipojuje na 3 pinovy vstup. Jeden vstup oznaceny jako ,,opto* je navic opticky oddélen a
nema vlastni napajeni na rozdil od normalniho vstupu. Proto je tfeba na konektor pfivést i napdjeci
napéti. Piiklad standardniho zapojeni je na obr.1a, ptiklad zapojeni vstupu ,,opto* obr.1b.

Y I—
HallGv % 1 vers “
snl’mac“:+_1 + MRPM 3 g Prijimac
) \_
r A
Baterie
3,5-8,4V
. y,
r ™
Baterie2 Baterie1
2-13V 3,5-8,4V
-t . y,
A a
Hallev Ky s . o
snl’mac“:+_1 I é +8MRPML.J g Prijimac
- i




Navod k obsluze: MRPM HALL

Vystup ,,Ext“ se zapoji do Extu piijimace. Timto spojenim se pifenasi veSkera telemetrie. Pokud
chceme senzor otacek nastavovat taky v Device Exploreru vysilace DC nebo DS, vystup ,,Ext
pfijimace musi byt nakonfigurovan jako “EX Bus®.

Pokud chceme méfit otdcky dvou motorti, neni nutné pouzit dvé baterie, napajeni Opto vstupu potom
propojime s napajenim baterie pfijimace, které je i na konektoru normalniho vstupu MRPM HALL.

2.1Propojeni modulu MRPM HALL s JETIBOXem

1) Tiivodicovy kabel s konektorem JR je mozné zapojit piimo do JETIBOXu (konektor oznaceny
Impuls, + - ). K napajeni pouzijte druhy vstup JETIBOXu, ktery je oznacen (+ - ) a pfived’te napéti
v rozsahu 3,5-8,4V. V tomto zapojeni neni vyuzit bezdratovy pfenos dat a méfené hodnoty jsou
zobrazovany piimo na LCD JETIBOXu.

MRPM JETIBOX Napajeni

senzor 3,5-8,4V

Obr. 2

2) Ttivodicovy kabel modulu MRPM HALL s konektorem JR pfipojte do konektoru piijimace
DUPLEX - oznacen Ext. Modul MRPM HALL je napéjen z pfijimace. Pro nastaveni parametrii
modulu MRPMH pfipojte JETIBOX k vysilacimu modulu a zapnéte pfijimac a vysila¢ DUPLEX.
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Obr. 3
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RPM 4

2.2Faze méreni

A - aktudlni meéfené otacky nepfesahly
mpoustect uroven'. Mérené hodnoty (OTACKY
C MIN / MAX, VYKON MIN / MAX) odpovidaji

sk RPN / namé&fenym  hodnotdm  z pfedchazejiciho

Spoustéci

provozu.

B B - aktualni méfené otaCky piekrocily
wpoustéct uroveri po dobu delsi nez je ,,casové
zpozdeni®“. Predchazejici méfené hodnoty
F— (OTACKY MIN / MAX, VYKON MIN / MAX)

A D t jsou automaticky vymazany a aktualizovany

=  prave probihajicim méfenim.

- " C - Meéfené otacky poklesly pod nastavenou

bw Lasoyd vox g, Lo PV ,

zpotdéni zpoidéni wpoustect urovern* na dobu delsi nez je ,,casové
£ TR R zpozdeéni®. Zaznam min. a max. se neprovadi.

3. Nastaveni a zobrazeni pomoci JETIBOXu

K nastaveni parametrti a vy¢itani dat slouzi terminal JETIBOX. Po pfipojeni k modulu MRPM HALL

se zobrazi identifikace ¢idla a na druhém fadku aktudlni méfené hodnoty otacek Normalniho vstupu (N) a
opticky oddéleného vstupu (O). Dlouhym stisknutim tlacitka R (vpravo) lze vyvolat rychlou volbu vymazani
vSech métenych parametri (minimalni otacky/vykon, maximalni otacky/vykon). Pro  kontrolu provedeni
rychlé volby mazani je v prvnim fadku displeje indikovan znak ,,**.

Zmacknutim tlacitka D (dolit) na JETIBOXu vstoupite do menu modulu MRPM HALL.

MRPMH MENU: AKT. HODNOTY — stlacenim tlacitka D (Sipka dolti) vyberete zobrazeni aktudlnich
méienych hodnot

N-Otacky-Vykon — zobrazuje aktualni méfené otacky za minutu a vykon vrtule ve watech pro
normalni vstup
O-Otacky-Vykon —zobrazuje aktualni méfené otacky za minutu a vykon vrtule ve watech pro opticky
oddéleny vstup

MRPMH MENU: MIN/MAX - stlacenim tlacitka D (Sipka doll) vyberete zobrazeni zdznamu extrémi
otaCek a vykonu, které nastaly béhem meéfeni. Zaznam extrémi se maze automaticky nebo je lze
vymazat v menu ,,NASTAVENI — Reset Min/Max*. Automatické vymazani probéhne v piipadé,
pokud byl senzor MRPM pravé piipojen k napédjecimu napéti a dojde k prekroceni nastavenych
otacek, které miizete nastavit v menu ,,NASTAVENI- Spousteci  ur.“.Pokud po pfipojeni
senzoru nedojde k pfekroceni téchto nastavenych otacek, jsou zobrazovany hodnoty z ptedchoziho
provozu ¢idla.

N- Otac.Min/Max, O- Otac.Min/Max - zobrazuje minimalni a maximalni otacky
N-VykonMin/Max, O-VykonMin/Max — zobrazuje minimalni a maximalni hodnotu vykonu

MRPMH MENU: NASTAVENI - stlacenim tlacitka D (Sipka dolii) pfejdete do zakladniho nastaveni

-5-
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s€nzoru

Reset Min/Max — soucasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) vymazete zaznam minim a
maxim

N-Zv.AlLVys.Ot, O-Zv.Al.Vys.Ot — zvukovy alarm vysokych otdcek, nastaveni pismene z morseovy
abecedy, které bude reprezentovat prekroceni nastaveného alarmu vysokych otacek zvukovym tonem
vysilactho modulu DUPLEX Tx.

N-Zv.Al.Niz.Ot, O-Zv.Al.Niz.Ot — zvukovy alarm nizkych otacek, nastaveni pismene z morseovy
abecedy, které bude reprezentovat prekroceni nastavené¢ho alarmu nizkych otacek zvukovym tonem
vysilactho modulu DUPLEX Tx.

N-n100W, O-n100W — nastaveni parametru pro vypocet vykonu vrtule. Parametr je definovan jako
otacky vrtule pti vykonu 100W a je udévan nékterymi vyrobci vrtuli. Pro spravny vypocet vykonu
je nutné tento parametr nastavit podle pouzité vrtule. Parametr n100W pro obvykle pouzivané vrtule
najdete na strdnkach www.jetimodel.com.

N-Typ pomeru, O-Typ pomeru — nastaveni zadani typu poméru, zda uzivatel chce zadat pocet
magnetl, procentni pomér nebo pifevodovy pomér.

N-Poc.Magnetu, O-Poc.Magnetu — zadani poctu magneti umisténych na htideli, v rozsahu 1-6.
N-Procent, O-Procent —nastaveni procentniho poméru v rozsahu 1-1000%.
N-Prevod.Pomer, O-Prevod.Pomer — nastaveni pievodového poméru, pfevod do pomala 1.00-20.00.

N-Spousteci ur., O-Spusteci ur. — spoustéci urovenl, nastaveni hodnoty otacek, kdy po pfipojeni
senzoru zacne zdznam hodnot, jako jsou minima a maxima. Pokud je nastavena hodnota 0 RPM,
dochazi k zaznamu hodnot okamzité¢ po pfipojeni senzoru k napajeni a neni mozné vycitat data
z ptedchazejiciho provozu.

N-Casove zp., O-Casove zp. — Casové zpozdéni, nastaveni zpozdéni zdznamu minimdlnich a
maximalnich hodnot ota¢ek po prekroceni nastavené hodnoty v menu ,Spousteci ur..

Menu pozice 1, Menu pozice 2 — nastaveni zobrazované hodnoty na uvodni obrazovce JETIBOXu ve
druhém tadku displeje (moznosti jsou: N-otacky/O-otacky/N-Vykon/O-Vykon = RN, RO, WN, WO)

e MRPMH MENU: ALARMY — stlaCenim tlacitka D (Sipka doll) piejdete do nastaveni jednotlivych
alarmt. Pokud dojde k prekroceni n€kterého nastaveného parametru, pak se na LCD JETIBOXu
v zakladnim menu na druhém fadku bude stfidavé zobrazovat piivodni zobrazeni s ptislusnym.
V kombinaci s modulem vysilac¢e Tx se bude generovat z modulu pipnuti dle nastaveného Morseova
kodu. Prvni pipnuti je upozoriiovaci. Pokud je nastaven alarm na ,,vypnuto®, je tento alarm vypnut.

N-AlVysokychOt., O-AlVysokychOt. — nastaveni signalizace vysokych otacek, pokud métené otacky
pfesahnou nastavenou hodnotu je aktivovan alarm vysokych otacek.
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N-AINizkychOt., O- AINizkychOt. — nastaveni signalizace nizkych otacek, pokud meétfené otacky
podkroci nastavenou hodnotu je aktivovan alarm nizkych otacek.

MRPMH MENU: SERVIS — stlacenim tlacitka D (Sipka doli1) piejdete do zobrazeni verze firmwaru a
obnoveni vychoziho nastaveni senzoru.

Vychozi Nastaveni — souasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) dojde k nacteni vychoziho
nastaveni senzoru MRPM HALL.

MRPMH v. xx.xx ID xxxxx:xxxxx — oznaceni vyrobku s verzi firmwaru a sériové Cislo (ID).

4. Konfigurace pomoci vysilace DC/DS

MRPMH lIze konfigurovat vysilacem DC/DS ptes menu Pripojenad zarizeni. Aby bylo mozné MRPM
HALL konfigurovat pies vysilac, je nutné dodrzet:

Verze firmwaru pfijimace Duplex 3.12 a nov¢;jsi (s nastavenim Output mode ->EX bus)

Pfijimac propojeny s MRPM HALL EX Busem

Verze firmwaru vysilace 2.02 a novéjsi + profil zatizeni (MRPM HALL.bin) nahrany v adresafi
»Devices na SD karté vysilace

Pokud je vSe spravné zapojeno, popt. nakonfigurovano, pak se v menu Pripojena zarizeni zobrazi
polozka MRPM HALL. Vstoupenim do této polozky piejdete do konfiguracniho menu.

™ 00" vychozi M (12:22:04 | 233

PFipojena zafizeni MRPM HALL

R9 EX Hlavni nastaveni >>
L MRPMHALL [1] Telemetrie >>

RC spinac Telemetrie Min/Max >>

Reset do vwychoziho nastaveni...

Obr. 4: Pripojena zatizeni (MRPM HALL)

Reset do vychoziho nastaveni - nacteni vychoziho nastaveni MRPM HALL
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4.1. Hlavni nastaveni pro Normal a Opto vstup

nl00W - nastaveni parametru pro vypocet vykonu vrtule. Parametr je definovan jako otacky vrtule
pii vykonu 100W a je udévan nékterymi vyrobcei vrtuli. Pro spravny vypocet vykonu je nutné tento
parametr nastavit podle pouzité vrtule. Parametr n100W pro obvykle pouzivané vrtule najdete na
strankach www.jetimodel.com .

Typ poméru - nastaveni zadani typu poméru, zda uzivatel chce zadat pocet magnetti, procentni pomér
nebo prevodovy pomér. Podle tohoto nastaveni se zobrazi jedna z nize uvedenych polozek.

Pocet magnetii — zadani poctu magneti umisténych na htideli, v rozsahu 1-6

Procenta — nastaveni procent pomé&ru v rozsahu 1-1000%

Pievodovy pomér — nastaveni prevodového poméru, prevod do pomala 1.00-20.00
Priklady:
1 magnet = 100% = ptevodovy pomér 1.00:1 (hnana htidel/hfidel motoru)
2 magnety = 50% = pievodovy pomér 2.00:1

Spoustéci uroveri - nastaveni hodnoty otacek, kdy po piipojeni senzoru za¢ne zaznam hodnot, jako
jsou minima a maxima. Pokud je nastavena hodnota 0 RPM, dochazi k zdznamu hodnot okamzité
po pripojeni senzoru k napajeni a neni mozné vycitat data z predchazejiciho provozu.

Casové zpoidéni - nastaveni zpozdéni zaznamu minimalnich a maximalnich hodnot otacek po
prekroCeni nastavené hodnoty v menu ,Spoustéci uroven®.

MRPM Nastaveni
Cczpet
Normal:
n100W:
Typ poméru:
Pocet magnetu:
Spoustéci uroveri:

Casové zpoZdéni:
Opto:

n100W:

Typ poméru:

Pocet magneti:

Spoustéci uroven:

Casové zpozdéni:

Obr. 5: MRPM — Nastaveni
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4.2. Telemetrie

e Otacky — zobrazuje aktualni mefené otacky za minutu
e Vykon — zobrazuje aktudlni vykon vrtule ve watech

X o'l vychozi W [12:22:52

MRPM Telemetrie
Normal:
Otacky
Vykon
Opto:
Otacky
Vykon

Obr. 6: MRPM — Telemetrie

4.3. Telemetrie Min/Max

e Ovladaé pro reset Min/Max - ptitazeni ovladace na vysilaci DC/DS, jehoZ povelem se vymazou
minima a maxima MRPMH.

Vynulovat a inicializovat nyni - okamzité vynulovani minim a maxim MRPM HALL.

Minimdlni RPM - udaje o minimalnich otackach

Maximalni RPM - udaje o maximalnich otackach

Minimalni Vykon - 1idaje o0 minimalni hodnoté vykonu

Maximalni Vykon - ldaje o maximalni hodnoté vykonu

Vvychozi M [12:22:58
MRPM Min/Max

Ovladac pro reset Min/Max .. @
» Vynulovat a inicializovat nyni...

Normal:
Minimalni otacky 0 Rpm
Maximalni otacky 0 Rpm
Minimalni vykon ow
Maximalni Vykon ow
Opto:
Minimalni otacky 0 Rpm
Maximalni otacky 0 Rpm
Minimalni Vykon ow
Maximalni Vykon ow

Obr. 7: MRPM — Telemetricka minima a maxima
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5. Aktualizace firmwaru

MRPM HALL umozriuje aktualizaci firmwaru pfes pocita€. Aktualizace se provadi pfes pfevodnik JETI USB
adaptér.

Postup:

o Nainternetovych strankach vyrobce v sekci ke stazeni“ naleznete program pro aktualizaci s
poslednim firmwarem. UloZte si jej do pocitace.

o Pfipojte USB adaptér k pocitaci. Postup instalace ovladace pro USB adaptér je sou¢asti navodu k
USB adaptéru.

o Spustte program pro aktualizaci firmwaru na PC.

o Pfipojte USB adapteér tfivodicovym kabelem k Extu MRPM HALL (Cerny JR konektor).

o Po pfipojeni bude zahajena aktualizace zafizeni.

6. Technické udaje

Technické parametry MRPM HALL
Presnost méteni 10 ot/min
Napégjeci napéti 3,5-8,4V
Napajeni vstupu opt 2-13V
Spotieba 15mA
Hmotnost 5¢g
Rozméry 12,5%x25x5,5 mm
Rozsah prac. teplot -10°C+85°C
Technické parametry PtiloZeny Halliiv snima¢
Napajeci napéti 3-24V
Hmotnost véetné ptivodnich vodic¢l 2,5¢
Rozméry 6x3x12 mm
Rozsah prac. teplot -40°C+125°C
Dosah snimace s dodavanym magnetem 2-3mm (max.5)
7.Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicti ode dne prodeje za predpokladu, ze byl provozovan
v souladu s timto ndvodem, na pfedepsané napéti a neni mechanicky poSkozen. Zarucni i
pozarucni servis poskytuje vyrobce.

Ptijemné modelaiské zazitky Vam pieje vyrobce: JETI model s.r.o. Piibor, www.jetimodel.cz
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8. Struktura menu v JETIBOXu:
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